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◆강의내용

◆교과목 개요(Course Overview)

수업개요

“드론활용응용프로그래밍”은 드론 시스템의 동작 원리와 이를 분석·설계·검증하기 위한 응용 프로그래밍 능
력을 함께 학습하는 과목이다. 본 과목은 MATLAB/Simulink를 기반으로 드론 시스템의 주요 요소를 모델링
하고, 제어 알고리즘과 응용 시뮬레이션을 단계적으로 구현하는 내용을 다룬다. 이를 통해 시뮬레이션 환경
에서 작성한 알고리즘이 드론의 거동과 성능에 어떠한 영향을 주는지를 직접 확인하는 실습 중심 학습을 
제공한다.

수업목표

“드론활용응용프로그래밍”을 통해 드론 시스템의 주요 구성요소와 작동 원리를 이해하고, 
MATLAB/Simulink를 활용한 모델링, 제어 알고리즘 구현, 응용 시뮬레이션 능력을 습득한다. 이러한 학습을 
바탕으로 학생들은 드론 관련 공학 문제를 체계적으로 분석하고, 시뮬레이션 기반으로 설계·검증할 수 있는 
응용 역량을 갖추게 된다.
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주 구간 수업내용 교수학습
방법 교재/자료 강의 방식

1주
09/01~
09/07

학습목표
강의 소개, 드론 시스템 소개 강의 자체 강의자료 온라인(사전녹

화)

학습내용
강의 소개, 드론 시스템 소개

2주
09/08~
09/14

학습목표
드론시스템 응용분야 강의 자체 강의자료 온라인(사전녹

화)

학습내용

- 임무 별 드론시스템 소개
- 항공전자장비
- 지상통제장비 및 임무장비

3주 09/15~
09/21

학습목표
충돌형 고정익 드론시스템 기술 강의 자체 강의자료 온라인(사전녹

화)

학습내용

- 충돌형 드론 및 기본 유도 기법
- 군집 드론 유도 기법
- 강화 학습 기반 기술

4주
09/22~
09/28

학습목표
MATLAB 기본 I 강의 자체 강의자료 온라인(사전녹

화)

학습내용

- MATLAB 소개
- 부호 및 확장자
- 산술 및 배열

5주
09/29~
10/05

학습목표
MATLAB 기본 II 강의 자체 강의자료 온라인(사전녹

화)

학습내용

- 그래프
- 그래픽스 객체
- 그래프 그리기 응용

6주
10/06~
10/12

학습목표
MATLAB 기본 III 강의 자체 강의자료 온라인(사전녹

화)

학습내용
- 관계/논리 연산자
- 조건문과 순환문
- 사용자 정의함수

7주
10/13~
10/19

학습목표
시뮬링크 기본 강의 자체 강의자료 온라인(사전녹

화)

학습내용
- 시뮬링크 소개
- 기본 활용법
- 시뮬레이션 환경 구축

8주 10/20~
10/26

학습목표
중간평가 온라인

학습내용



9주
10/27~
11/02

학습목표
멀티콥터 시스템 강의 자체 강의자료 온라인(사전녹

화)

학습내용
- 멀티콥터 개요
- 비행원리
- 모델링과 시뮬레이션

10주
11/03~
11/09

학습목표
쿼드콥터 모델링 강의 자체 강의자료 온라인(사전녹

화)

학습내용
- 행렬의 기본
- 좌표 변환
- 쿼드콥터 동역학 모델링

11주 11/10~
11/16

학습목표
시뮬링크 기반 시뮬레이션 환경 강의 자체 강의자료 온라인(사전녹

화)

학습내용
- 6자유도 운동 방정식
- 외력과 외부 모멘트
- 개회로 시뮬레이션

12주
11/17~
11/23

학습목표
제어 기초 강의 자체 강의자료 온라인(사전녹

화)

학습내용
- 자동제어 개념
- PID 제어 기초
- PID 제어 실습

13주
11/24~
11/30

학습목표
쿼드콥터 비행 시뮬레이션 강의 자체 강의자료 온라인(사전녹

화)

학습내용
- 비행조종시스템
- 고도 및 자세 제어
- 조종력 분배 및 비행 시뮬레이션

14주 12/01~
12/07

학습목표
쿼드콥터 비행 시뮬레이션 심화 강의 자체 강의자료 온라인(사전녹

화)

학습내용
- 시뮬레이션 환경 고도화
- 속도 및 방향각 제어
- 유도 법칙 설계

15주
12/08~
12/14

학습목표
기말평가 온라인

학습내용
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시기 내용 시험방법/제출방법 평가기준

◆시험�및�과제�제출


